SKR

Equipement véhicule

v schmidt

a brand of aebi schmidt

Le nettoyeur d‘avaloirs de caniveaux SKR innovant d'Allroundmaster associé a la balayeuse

aspiratrice Schmidt Swingo 200* ou Cleango CS500 est la solution parfaite éprouvée pour

améliorer I'évacuation des rigoles. Avec un seul opérateur, jusqu‘a 500 avaloirs peuvent étre
nettoyés par jour. Le systeme économise du temps et des ressources.

B L'essentiel en bref

= Haut rendement journalier (jusqu‘a 500 grilles avaloirs
par jour)

= Aucune charge physique pour le conducteur

= Le fonctionnement assuré entierement depuis la cabine
du conducteur

= Poignée et accoudoir de forme ergonomique pour un
travail sans fatigue, accoudoir réglable dans toutes les
directions, toutes les commandes accessibles d‘une
seule main sur le joystick

HEEW Vos avantages

Faibles colits d‘usure et d‘entretien grace au systeme
coulissant sans lubrifiant

Grande puissance d‘aspiration méme a basse vitesse,
permettant un fonctionnement silencieux et garan-
tissant en méme temps des résultats de nettoyage
parfaits

Economie de ressources, car un seul opérateur et un
seul véhicule sont nécessaires pour le processus de
nettoyage

Grande flexibilité grace a la possibilité de fonctionne-
ment alterné entre le nettoyage des avaloirs et le travail
de balayage
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https://youtu.be/7wpDW_lGE20

I Caractéristiques des performances

Poste de travail

Depuis la cabine du conducteur les avaloirs sont nettoyés a I'aide d‘un tube d‘aspi-
ration et de ringcage télescopique. Les feuilles, le sable, le gravier et d'autres types
de saleté sont aspirés par le tube rigide et collectés dans la cuve a déchets de la
balayeuse. Le conducteur n‘est pas exposé aux intempéries et n‘a pas a effectuer
d‘effort de levage de charges lourdes. Le fonctionnement électrohydraulique et le
processus de nettoyage entierement mécanisé garantissent un nettoyage rapide
et efficace et un haut rayon d‘action quotidien. Il est possible de nettoyer plus de
500 avaloirs par jour. |

Avec une vitesse de transfert de 25-50 km/h, le véhicule porteur polyvalent peut I K

fonctionner avec une large autonomie. L'entrainement a variation continue et dé- %

licatement équilibré permet un travail précis et facile. A lintérieur de la cabine du conducteur, une colonne de direction
réglable en hauteur et en inclinaison assure une position confortable, méme pour les conducteurs de grande taille. Des com-
mandes de fonctionnement ergonomiques et une cabine entiérement climatisée garantissent un environnement de travail
sans stress. Le conducteur contréle les opérations manuellement a I'aide d‘un seul joystick.

Montage modulaire

L'équipement SKR peut étre facilement attelé a I'avant aussi bien de la Swingo
200" que de la Cleango 500 grace a sa conception modulaire. La Swingo 200*
SKR récupére l'eau de ringcage utilisée dans le processus de nettoyage, la filtre de
ses contaminants et ainsi la réutilise. Par conséquent, aucun remplissage d‘eau
supplémentaire n‘est nécessaire, méme pendant de longues périodes d‘utilisation.

La balayeuse aspiratrice compacte Cleango CS500 SKR a un volume d‘eau propre
d‘environ 700 litres qui permet ainsi de longues heures de travail. En option, le
volume d‘eau peut étre augmenté via des réservoirs supplémentaires.
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I Produits parentés

Swingo 200* Cleango 500
Balayeuse

Balayeuse
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https://www.aebi-schmidt.com/produits/schmidt/balayeuses/swingo-200/
https://www.aebi-schmidt.com/produits/schmidt/balayeuses/cleango-500/

I Données techniques

Dimensions

Largeur

Longueur

Poids

Poids (y compris pneus de base / sans accessoires)
Bouche aspiration

Largeur bouche aspiration

Télescope latéral

Profondeur maxi. bouche standard

Profondeur maxi. bouche option

1972 mm
1091 mm

650 kg

160 mm
700 mm
1200 mm
2 000 mm
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